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Presentacio

El Master en Sistemes Robadtics Intel-ligents (MIRS) és un master universitari
amb l'objectiu de formar una nova generacié d’enginyers que desenvolupara noves
aplicacions i eines per ampliar les capacitats dels sistemes robdtics intel-ligents
en un futur proper.

La tecnologia que esta darrere del desenvolupament d’aquests sistemes prové
de diferents arees de coneixement com la intel-ligéncia artificial, la visi6 per
computador, el control, la sensoritzaci6, 'aprenentatge automatic i altres, totes
elles amb una rapida evolucié en l'actual revoluci6 digital.

Objectius i caracteristiques del master

EL MIRS vol dotar a graduats de procedéncia diversa (informatica; enginyeria eléctri-
ca, electronica, mecanica o industrial; fisica o matematiques) loportunitat d’adquirir
0 augmentar coneixements i competéncies en tres arees clau: la visié per computa-
dor, la intel-ligéncia artificial i la robatica.

El master és altament aplicat, amb la realitzacié de diversos moduls eminentment
practics i, alhora, la transmissi6 dels coneixements tedrics necessaris.

Estructura curricular

Primer curs
Segon Semestre

Primer curs
Primer Semestre

Manipulacié robotica 6 Projecte d’intervenci6 6
Robodtica probabilistica 6 Projecte de localitzacio 6
Sistemes autonoms 6 Projecte de percepcid 6
Geometria multivista 6 Projecte de planificaci6 6
Aprenentatge automatic 6 Gestié i emprenedoria 3
Escriptura cientifica i
bones practiques en la 3
investigaci6
Segon curs Segon curs Segon
Primer Semestre Semestre
Estadistica per a la ciéncia de dades 6 Tesi de Master 30
Percepci6 3D i fusié sensorial 7
Detecci6 i segmentacié d’objectes 5
Aprenentatge per reforc 6

Técniques avancades d’aprenentatge
automatic

El master et proporcionara

Amb el master MIRS es pretén donar als estudiants Uoportunitat de cursar un master en siste-
mes robotics intel-ligents integrament a la Universitat de Girona, al mateix temps que es tre-
balla de forma conjunta amb la part que es realitza a Girona del master Erasmus Mundus
IFROS, coordinat per la Universitat de Girona i amb la participacié de la Universitat de Zagreb
(Croacia) i la Universitat E6tvos Lorand (Hongria).

Aquest treball conjunt ha de fer aflorar sinergies entre els estudiants d’ambdds masters aixi
com amb les institucions associades al master IFROS, i ha de dotar el MIRS d’un grau més
elevat d’internacionalitzacié i excel-léncia.

Master en Sistemes
Robdtics Intel-ligents

Tipus
Universitari

Durada
120 credits (dos cursos académics)

Régim
Temps complet

Periode lectiu
Setembre-juny

Idioma d’imparticio
Anglés (100%). Es recomana posseir un
nivell d’idioma anglés B2 o equivalent.

Nombre maxim de places
30 per any

Preu

Els preus academics dels estudis ofi-
cials que s'imparteixen en els centres
integrats de la UdG sén preus publics
i cada curs els fixa la Generalitat de
Catalunya a través del decret que es
publica el mes de juny-juliol.

Beques

S’oferira un nombre limitat de beques
per cobrir els costos de matricula.

Per a més informaci6 contacteu amb
info.mirs@udg.edu.
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